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@ Trockenrasierapparat mit einem schwenkbar gelagerten Langhaarschneider 



(57) Trockenrasierapparat mit einem im Gehause vorgesehe- 
nen Antrieb, wenigstens zwei in Langsrichtung im wesentli- 
chen parallel zueinander verlaufenden, aus jeweils einem 
Obermesser und einem Untermesser bestehenden Scher- 
kopfen. die relativ und im wesentlichen parallel zueinander 
bewegbar sind, und mit einem Langhaarschneider, der 
zwischen den beiden Scherkopfen urn eine parallel zu diesen 
verlaufenden Achse schwenkbar angeordnet ist. 
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Beschreibung 

Die Erfindung be2ieht sich auf einen Trockenrasier- 
apparat mit einem im Gehause vorgesehenen Antrieb. 
wenigstens zwei in Langsrichtung im wesentlichen par- 
allel zueinander verlaufenden, aus jeweils einem Ober- 
messer und einem Untermesser bestehenden Scherkop- 
fen, die relativ und im wesentlichen parallel zueinander 
bewegbar sind 

Ein Trockenrasierapparat der eingangs genannten 
An ist aus der US-A-47 97 997 bekannt Die beiden 
Obermesser der parallel zueinander verlaufenden 
Scherkopfe sind jeweils endseitig mit einem Parailelo- 
grammgelenk gekoppelt, dessen Quergelenke an Sei- 
tenteilen eines gemeinsamen Rahmens schwenkbar an- 
gelenkt sind. urn eine parallel verlaufende Relativbewe- 
gung der beiden Scherkopfe zu bewirken. Die den 
Obermessern zugeordneten Untermesser sind mit ei- 
nem Kupplungselement schwenkbar gekoppelt und 
werden von jeweils einer Feder gegen das jeweilige 
Obermesser gedriickt Das Kupplungselement ist mit 
dem Antrieb des Rasierapparates gekoppelt z weeks 
Obertragung einer Oszillationsbewegung auf die beiden 
Untermesser. 

Ein Trockenrasierapparat der eingangs genannten 
Art ist weiterhin aus der JP-4-1 32 581 A bekannt Die 
beiden Obermesser der parallel zueinander verlaufen- 
den Scherkopfe sind, jedes fur sich, in einem gemeinsa- 
men Wechselrahmen federnd gelagert, derart, daB bei 
Ausubung von auBen auf die Obermesser unterschied- 
lich einwirkenden Kraftc jedes der Obermesser gegen- 
uber dem jeweils anderen Obermesser eine entspre- 
chende Relativbewegung ausfuhrt Die beiden Unter- 
messer der Scherkopfe sind jeweils auf einem mit dem 
Antrieb des Rasierapparates gekoppelten Kupplungs- 
element federnd angeordnet, wobei die hier vorgesehe- 
nen Federn zum einen die Untermesser gegen die Ober- 
messer drucken und zum anderen die Relativbewegung 
der Obermesser ermoglichen. 

Aus der DE-OS 15 53 659 ist ein Trockenrasierappa- 
rat mit drei parallel zueinander angeordneten Scher- 
kopfen bekannt Der als Langhaarschneider ausgebilde- 
te, scharfkantige Schneidzahne aufweisende Scherkopf 
ist zwischen den beiden auBeren, als Kurzhaarschneider 
ausgebildeten Scherkopfen ausfahrbar angeordnet, urn 
ein Konturenschneiden von Haaren zu ermoglichen. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, das 
Schneidsystem eines Trockenrasierapparates der ein- 
gangs genannten Art zu verbessern. 

Nach der Erfindung wird diese Aufgabe dadurch ge- 
lost daB zwischen den beiden Scherkopfen ein weiterer 
Scherkopf urn eine parallel zu den beiden Scherkopfen 
verlaufende Achse Z schwenkbar gelagert angeordnet 
ist. 

Die Losung hach der Erfindung weist mehrere Vor- 
teile auf. Die Losung ermdglicht die Anordnung eines 
weiteren Scherkopfes zwischen zwei relativ und parallel 
zueinander bewegbaren Scherkopfen und gewahrleistet 
mittels der schwenkbaren Lagerung des zwischen den 
relativ zueinander bewegbaren Scherkopfen vorgese- 
henen Scherkopfes eine Anpassung von dessen 
Schneidbereich an die sogenannte Schneidebene, die 
durch die jeweilige Winkellage einer an die auBere Kon- 
tur der relativ zueinander bewegbaren Scherkopfe ge- 
legten Tangente definiert ist. Ein wesentlicher Vorteil 
nach der Erfindung besteht unter anderem darin, daB 
der mit den beiden relativ zueinander bewegbaren 
Scherkopfen wirksam werdende Schneidbereich des 
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schwenkbar gelagerten Scherkopfes, gegenuber diese 
durch entsprechende Ausgestaitung eine andere 
Schneidfunktion ausuben kann, z, B. als Langhaar- 
schneider zum Schneiden von langen, an der Haut anlie- 
5 genden Haaren, ausgebildet sein kann, wodurch gleich- 
zeitig ein Schnitt von langen Haaren und uber die relativ 
zueinander bewegbaren Scherkopfen von kurzen Haa- 
ren gewahrleistet ist 

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform der Erfindung 

io zeichnet sich dadurch aus, daB die Achse Z durch den 
Schnittpunkt SP zweier Geraden T und G verlauft, wo- 
bei T die gemeinsame Tangente an die auBere Kontur 
der beiden auBeren Scherkopfe SKI und SK2 ist und G 
eine diese Tangente Tt in der Mitte des Abstandes A 

is rechtwinklig schneidende Gerade ist und A der Ab- 
stand der Tangentialpunkte TP1 , TP2 der Tangente T an 
die auBere Kontur der beiden auBeren Scherkopfe SKI 
und SK2 ist. 

In weiterer Ausgestaitung der Erfindung ist vorgese- 

20 hen, daB die Achse Z in etwa durch den Schnittpunkt SP 
zweier Gerade T und G verlauft wobei T die gemeinsa- 
me Tangente an die auBere Kontur der beiden auBeren 
Scherkopfe SKI, SK2 ist und G eine diese Tangente Tl 
in der Mitte des Abstandes A rechtwinklig schneidende 

25 Gerade ist, und A der Abstand der Tangentialpunkte 
TP1, TP2 der Tangente T an die auBere Kontur der 
beiden auBeren Scherkopfe SKI, SK2 ist 

Nach einer vorteilhaften Ausfuhrungsform der Erfin- 
dung ist vorgesehen, daB bei Ausubung einer von auBen 

30 auf relativ zueinander bewegbar angeordneten Scher- 
kopfe wirkenden Kraft die durch die Tangente T gebil- 
dete Scherebene SE sowie der zwischen diesen ange- 
ordnete Scherkopf um die Achse Z schwenkbar sind. 
Ein sehr wesentlicher Vorteil der Erfindung besteht 

35 darin, daB diese auf eine sehr einfache Weise eine An- 
passung an unterschiedlich gestaltete Bewegungssyste- 
me von zwei relativ zueinander bewegbaren Scherkop- 
fen ermdglicht Eine einfache und kostengunstige Aus- 
fuhrungsform der Erfindung zeichnet sich dadurch aus, 

40 daB die relative Bewegung der beiden auBeren Scher- 
kopfe mittels eines Parallelogrammgelenkes steuerbar 
ist, an dem wenigstens ein weiterer Hebel zur Steuerung 
der Schwenkbewegung des mittleren Scherkopfes an- 
gelenkt ist Vorzugsweise ist der mittlere Scherkopf auf 

45 dem Hebel angeordnet 

In weiterer Ausgestaitung der Erfindung ist der um 
die Achse Z schwenkbar gelagerte Scherkopf mit der 
Achse Z gegenuber wenigstens einem der beiden auBe- 
ren Scherkopfe relativ bewegbar angeordnet Diese 

50 Ausfuhrungsform der Erfindung gewahrleistet eine op- 
timale Anpassung des schwenkbar gelagerten Scher- 
kopfes an relativ zueinander bewegbare Scherkopfe, die 
unabhangig voneinander relativ zueinander bewegbar 
angeordnet sind. 

55 In weiterer Ausgestaitung der letztgenannten Aus- 
fuhrungsform ist vorgesehen, daB die Lage der Achse Z 
des schwenkbar gelagerten Scherkopfes durch Aus- 
ubung einer von auBen auf den Scherkopf wirkenden 
Kraft in bezug auf die an die auBere Kontur der beiden 

60 auBeren Scherkopfe gelegte Tangente mittels der rela- 
tiv bewegbaren Anordnung veranderbar ist 

In weiterer Ausgestaitung der Ausfuhrungsformen 
nach den beiden zuvor genannten Ausfuhrungsformen 
ist vorgesehen, daB bei Ausubung einer von auBen auf 

65 wenigstens einer der Scherkopfe wirkenden Kraft der 
Schwenkwinkel A des schwenkbar gelagerten Scher- 
kopfes im wesentlichen dem jeweiligen Winkel A ent- 
spricht den die an die auBere Kontur der beiden auBe- 
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ren Scherkopfe gelegte Tangente T bzw. Scherebene SE 
zu einer horizontalen Geraden H einnimmt 

In weiterer Ausgestaltung der Erfindung ist der urn 
die Achse Z schwenkbar gelagerte Scherkopf als Lang- 
haarschneider ausgebildet 5 

Nach dem eingangs zitierten Stand der Technik sind 
die beiden relativ zueinander bewegbaren Scherkopfe 
bekanntlich als Kurzhaarschneider ausgebildet Die 
Ausbildung des zwischen diesen als Langhaarschneider 
ausgebildeten schwenkbar gelagerten Scherkopfes ge- io 
wahrleistet automatisch eine Kombinationsrasur, das 
heiBt, ein gleichzeitiges Schneiden von kurzen und lan- 
gen Haaren. 

Nach einer bevorzugten AusfUhrungsform der Erfin- 
dung ist das Obermesser des Langhaarschneiders im 15 
wesentlichen U-fdrmig ausgebildet. Durch die schwenk- 
bare Anordnung des Langhaarschneiders ist gewahrlei- 
stet, daB die ebenflachig ausgebildete AuBenseite des 
Obermessers zur Anlage an die Haut gelangt und haut- 
schonend Ober die Hautoberfiache bewegt werden 20 
kann, um lange Haare in den scheraktiven Schneidbe- 
rcich von Obermesser und Untermesser einzufadeln. 
Ein wesentlicher Vorteil der U-formigen Ausgestaltung 
des Obermessers des Langhaarschneiders besteht darin, 
daB dieser zusammen mit den ais Kurzhaarschneider 25 
ausgebildeten Scherkopfen in beliebiger Richtung haut- 
schonend Uber die Hautoberfiache bewegt werden kann 
und in alien Bewegungsrichtungen scheraktiv wirksam 
wird. 

Nach der Erfindung sind die parallel zu dem schwenk- 30 
bar gelagerten Scherkopf angeordneten Scherkopfe als 
Kurzhaarschneider ausgebildet In weiterer Ausgestal- 
tung der Erfindung ist der schwenkbar gelagerte Scher- 
kopf mit einem quer zur Langsrichtung der Scherkopfe 
schwenkbaren Kupplungseiement gekoppelt, das mit ei- 35 
nem die Oszillationsbewegung bewirkenden Antriebs- 
elcmcnt gekoppelt ist 

Nach einer sehr kostengunstigen Ausgestaltung der 
Erfindung ist vorgesehen, daB ein von dem Antrieb des 
Trockenrasierapparates angetriebenes Kupplungsele- 40 
mem vorgesehen ist, auf dem die als Kurzhaarschneider 
ausgebildeten Scherkopfe SKI. SK2 relativ zueinander 
bewegbar angeordnet und ein Antriebselement fur den 
schwenkbar gelagerten Scherkopf SK3 vorgesehen ist 
Ein derartiges Kupplungseiement ermdglicht einerseits 45 
eine einfache Koppelung bzw. Entkoppelung mit dem 
Antrieb des Trockenrasierapparates und andererseits 
eine leicht handhabbare Koppelung bzw. Entkoppelung 
mit bzw. ohne den Untermessern der relativ zueinander 
bewegbaren Scherkopfe. 50 

Nach einer weiteren AusfUhrungsform der Erfindung 
ist jedem der vorgesehenen Scherkopfe ein Kupplungs- 
eiement zugeordnet, das mit im Gehause vorgesehenen 
Antrieb gekoppelt ist Diese AusfUhrungsform ermog- 
licht beispielsweise in Verbindung mit einem als Dop- 55 
pelexzenter ausgebildeten Antrieb eine gegenlaufige 
Oszillationsbewegung von einem der Untermesser zu 
wenigstens einem der anderen Untermesser der vorge- 
sehenen Scherkopfe. 

Nach einer weiteren AusfUhrungsform der Erfindung 60 
sind die als Kurzhaarschneider ausgebildeten Scherkop- 
fe auf einem gemeinsamen, mit einem Antrieb gekop- 
pelten Kupplungseiement relativ zueinander bewegbar 
angeordnet Diese AusfUhrungsform ermdglicht eine 
gegenlaufige Oszillationsbewegung des Untermessers 65 
des schwenkbar gelagerten Scherkopfes in bezug auf 
die Untermess r der als Kurzhaarschneider ausgebilde- 
ten relativ zueinander bewegbaren Scherkopfe. 



Weitere bevorzugte AusfUhrungsformen der Erfin- 
dung ergeben sich aus den UnteransprUchen 7, 8, 19 und 
20, die insbesondere einfache und preiswert herstellbare 
MaBnahmen zur Anordnung und Lagerung eines 
schwenkbaren Scherkopfes aufzeigen. 

In der nachfolgenden Beschreibung und den Zeich- 
nungen sind einige Ausfuhrungsbeispiele dargestellt Es 
zeigt: 

Fig. 1 eine schematische Darstellung eines Scher- 
kopfsystems mit einem Parallelogrammgelenk zur 
Steuerung der Scherkopfe. 

Fig. 2 Stellung der Scherkopfe nach Fig. 1 bei Aus- 
ubung einer Kraft auf einem der Scherkopfe, 

Fig. 3 Konstruktive Details einer Scherkopfsteue- 
rung nach Fig. 1 und Fig. 2, 

Fig. 4 Konstruktive Ausgestaltung eines schwenkbar 
gelagerten Langhaarschneiders mit Antriebselementen 

Fig. 5 eine schematische Darstellung eines mittels 
Parallelogrammgelenk gesteuerten Scherkopfsystems 
und diesem zugeordneten schwenkbar gelagerten Lang- 
haarschneidsystem 

Fig. 6 Stellung der Scherkopfe nach Fig. 5 bei Aus- 
Ubung einer Kraft auf einen der Scherkopfe 

Fig. 7 eine Explosionsdarstellung des oberen Teils ei- 
nes Rasierapparates mit Hilfsrahmen zur Aufnahme der 
Scherkopfe und einem Scherkopfrahmen. 

Fig. 8 eine Explosionsdarstellung des oberen Teils ei- 
nes Rasierapparates mit einem Scherkopfrahmen und 
einem Hilfsrahmen mit drei relativ zueinander beweg- 
baren Scherkopfen 

Fig. 9 schematische Darstellung der Anordnung der 
drei relativ zueinander bewegbaren Scherkopfe mit 
schwenkbarer Lagerung des mittleren Scherkopfes 
nach Fig. 8 

Fig. 1 zeigt in schematischer Darstellung zwei in 
Langsrichtung parallel zueinander verlaufende, als 
Kurzhaarschneider ausgebildete Scherkopfe SKI, SK2 
sowie einen zwischen diesen Scherkopfen SKI und SK2 
angeordneten, als Langhaarschneider ausgebildeten 
Scherkopf SK3. Die beiden Obermesser I, 2 der Scher- 
kopfe SKI und SK2 sind jeweils endseitig mit einem 
Parallelogrammgelenk P gekoppelt, dessen Quergelen- 
ke 3, 4 Ober Schwenklager 6, 7, 8 und 9 mit zwei parallel 
zu einer vertikalen Geraden G verlaufenden Stangen 
10, 11 schwenkbar gekoppelt und Uber zwei weitere 
Schwenklager 12, 13 an den Seitenteilen S eines gemein- 
samen Rahmens 14 — siehe Fig. 3 — schwenkbar ange- 
lenkt sind, um eine Relativbewegung der beiden an den 
oberen Enden der Stangen 10, 1 1 mittels Schwenklager 
15, 16 schwenkbar angelenkten Scherkopfe SKI, SK2 zu 
bewirken bzw. zu steuern. Der Schierkopf SK3 ist mit- 
tels eines Hebels 17 an den beiden Schwenklagern 15, 16 
schwenkbar angelenkt 

Die die beiden bogenformig ausgebildeten Scherkop- 
fe SKI und SK2 verbindende Tangentialebene ist eine 
gedachte Ebene, die im folgenden als Scherebene SE 
bezeichnet wird. Die gemeinsame Tangente T an die 
Bogenform der Scherkopfe SKI und SK2, bestimmt mit 
den Tangentialpunkten TP1 und TP2 einerseits den 
Obergang von der Scherebene SE In die anschlieflenden 
Bogenformen und andererseits durch den Abstand A, 
den die Tangentialpunkte TP1 und TP2 zueinander ha- 
ben, die Breite der Scherebene SE, deren Erstreckung in 
Langsrichtung der Scherkopfe SK11, SK12 von deren 
Lange abhangig ist Eine Gerade G schneidet die Tan- 
gente T rechtwinklig und zwar in der Mitte des Abstan- 
des A. Durch den aus diesem Schnitt resultierenden 
Schnittpunkt SP verlauft die Schwenkachse Z parallel 
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zu den sich in Langsrichtung erstreckenden Scherkop- 
fen SIC1, SK2 und SK3. Der mit dem Parrallelogramm- 
gelenk P schwenkbar gekoppelte Scherkopf SK3 tan- 
giert mit seiner auQeren Kontur, die ebenflachig gestal- 
tet ist, die Tangente T bzw. Scherebene SE und vollzieht 
mit der Tangente T bzw. Scherebene SE eine Schwenk- 
bewegung um die Achse Z, wie dies beispielsweise in 
Fig. 2 dargestellt ist. Die beiden Stangen 10, 11 bewcgen 
sich bei Ausubung einer von auBen auf die Scherkopfe 
SKI und SK2 wirkenden Kraft relativ und parallel zu- 
einander sowie parallel zu der Geraden G f mittels der 
der Schnittpunkt SP fur die Achse Z bestimmt ist und 
auf der die Schwenklager 12 und 13 der Quergelenke 3 
und 4 vorgesehen sind. Bei Ausubung einer von auBen 
auf wenigstens einer der Scherkopfe SKI oder SK2 
wirkenden Kraft entspricht der Schwenkwinkel des 
schwenkbar gelagerten Scherkopfes SK3 dem jeweili- 
gen Winkel B, den die an die auBere Kontur der beiden 
auBeren Scherkopfe SKI und SK2 gelegte Tangente T 
bzw. Scherebene SE zu einer, den Schnittpunkt SP 
schneidenden, horizontalen geraden H einnimmt Die 
horizontale Gerade H ist eine Hilfslinie mit der die rela- 
tiv zueinander bewegbaren Scherkopfen SKI, SK2 bei 
Nichteinwirkung von auBen auf diese einwirkenden 
Krafte definiert ist. das heiBt, die unbelastete Ausgangs- 
stellung der Scherkopfe SKI, SK2 kennzeichnet. 

In Fig. 3 sind konstruktive Einzelheiten der Ausbil- 
dung und Anordnung des die Scherkopfe SKI, SK2 und 
SK3 nach den Fig. 1 und 2 steuernden Parallelograrnm- 
gelenkes P dargestellt. Fig. 3 zeigt ein Seitenteil S eines 
Rahmens 14. An der Innenseite sind zwei Bolzen 17a, 18 
vorgesehen, die mit den Bohrungen 19, 20 der Querge- 
lenke 3, 4 die Schwenklager 12 und 13 bilden. An dem 
Quergelenk 3 sind zwei Bolzen 21, 22 vorgesehen, die 
mit den Bohrungen 23, 24 der Stangen 10 und 11 die 
Schwenklager 7 und 3 bilden. Die am Quergelenk 4 
vorgesehenen Bolzen 25, 26 bilden mit den in den Stan- 
gen 10 und 11 vorgesehenen Bohrungen 27, 28 die 
Schwenklager 6 und 9. An den den Bohrungen 23, 24 
gegenuberliegenden Enden der Stangen 10 und 11 ist 
jeweils eine weitere Bohrung 29, 30 vorgesehen, die mit 
den am Hebel 17 vorgesehenen Bolzen 30a, 31 die 
Schwenklager 15 und 16 bilden. An den oberen Enden 
der Stangen 10 und 1 1 sind die beispielsweise aus Scher- 
folien bestehenden Obermesser 1 und 2 der mittels der 
Stangen 10, 11 relativ zueinander bewegbaren Scher- 
kopfe SKI und SK2 vorgesehen. 

In der Mine zwischen den beiden Bolzen 30a, 31 ist 
am Hebel 17 ein Befestigungselement 32 vorgesehen, an 
dem der als Langhaarschneider ausgebildete Scherkopf 
SK3 - siehe Fig. 4 - befestigt wird. 

In Fig. 4 ist eine Ausfuhrungsform cines schwenkbar 
lagerbaren Scherkopfes SK3 mit einem die Schwenkbe- 
wegung und die Antriebsbewegung auf dessen Unter- 
messer 33 bewirkenden Kupplungselementes 34 darge- 
stellt Das mit einer Vielzahl von Schlitzen 35 versehene 
Obermesser 36 ist jeweils endseitig auf einem Trager- 
element 37. 38 befestigt. Die Tragerelemente 37, 38 die- 
nen bei der AusfOhrungsform nach Fig. 3 zur Befesti- 
gung des Scherkopfes SK3 an den Befestigungselemen- 
ten 32 der Hebel 17 der an den stirnseitigen Enden der 
Scherkopfe SKi und SK2 jeweils vorgesehenen Paralle- 
logrammgelenke P — siehe z. B. Fig. 7. Das Obermesser 
36 ist U-formig gestaltet, dessen zur Anlage an die Haut 
gelangende AuBenseite ebenflachig ausgebildet ist, um 
mittels der durch die Schlitze 35 gebildeten Stege 3 die 
zu schneidenden in den durch das Obermesser 36 und 
das Untermesser 33 gebildeten Schneidbereich beson- 



ders wirksam einzufadeln, um dort geschnitten zu wer- 
den. Das Untermesser 33 ist mit dem Kupplungselement 
34. an dem ein quer zur Schwingungsrichtung des Un- 
termessers 33 ausgerichtetes Antriebsubertragungsele- 
5 merit 40 angeformt ist, gekoppelt- In dem Antriebsuber- 
tragungselement 40 ist eine Nut 41 eingeformt, in die ein 
von einer Feder 42 beaufschlagtes Antriebselement 43 
eingreift Die Feder 42 und das Antriebselement 43 sind 
in einem Gehause 44 angeordnet, das mittelbar oder 

io unmittelbar mit einem im Gehause 45 — siehe Fig. 7 
oder Fig. 8 — des Trockenrasierapparates vorgesehe- 
nen Antrieb (nicht dargestellt) gekoppelt ist. Mittels der 
Feder 42 wird uber das in die Nut 41 eingreif enden 
Antriebselement 43 das Kupplungselement 34 mit dem 

15 Untermesser 33 In einer federnden Anlage der Innensei- 
te des Obermessers 36 gehalten. Die Bogenform der 
Innenwandung 46 der Nut 41 entspricht der Bogenform 
des Schwenkbogens des Scherkopfes SK3. 

In den Fig. 5, 6 und 7 ist eine weitere Ausfuhrungs- 

20 form des Trockenrasierapparates mit einem um die 
Achse Z schwenkbar gelagerten, als Langhaarschneider 
ausgebildeten, Scherkopf SK3 dargestellt. Nach dieser 
Ausfuhrungsform sind die als Kurzhaarschneider ausge- 
bildeten Scherkopfe SKI und SK2 jeweils endseitig mit 

25 einem Parallelogrammgelenk P — von denen lediglich 
eines schematisch dargestellt ist — gekoppelt. Der zwi- 
schen diesen beiden Scherkopfen SKI und SK2 ange- 
ordnete Scherkopf SK3 entspricht in seiner Ausgestal- 
tung der Ausfuhrungsform nach Fig. 4. Uber an den 

30 Tragerelementen 37, 38 vorgesehenen Lagerbolzen 47, 
48 Ist der Scherkopf SK3 - siehe Fig. 7 - in einem auf das 
Gehause 45 aufsetzbaren Rahmen 14 - der von einem 
Scherkopfrahmen 49 umgeben ist oder auch als Be- 
standteil des Scherkopfrahmens 49 sein kann — 

35 schwenkbar gelagert und zwar in den Bohrungen 19 und 
20, die in den Seitenplatten 50, 51 des Rahmens 14 vor- 
gesehen sind. Die in den Seitenplatten 50, 51 vorgesehe- 
nen Bohrungen 19, 20 dienen zur Aufnahme der Bolzen 
17a, 18 und bilden mit diesen die Schwenklager 12, 13 

40 zwecks Steuerung der Relativbewegung der beiden 
Scherkopfe SKI und SK2 zueinander. Die in den Figu- 
ren 1, 5 und 6 angegebenen Schwenklager 6, 7, 8 Bund 9 
sind in der Ausfuhrungsform nach Fig. 7 als Filmschar- 
niere ausgebildet und bilden mit den Stangen 10 und 11 

45 sowie den daran angeordneten Obermessern 1 und 2 der 
beiden Scherkopfe SKI und SK2 eine Bauheit, die nach 
Einsatz der beiden Stangen 10 in die Schlitze 52 und 53 
und den beiden Stangen 1 1 in die Schlitze 54, 55 sowie 
der Seitenplatten 50, 51 in die Schlitze 56, 57 von diesem 

50 gehalten und getragen werden, zusammen mit dem mit- 
tels der Lagerbolzen 47. 48 in den Bohrungen 70, 71 der 
Seitenplatten 50, 51 schwenkbar angeordneten Scher- 
kopf SK3. Der mit den Scherkopfen SKI, SK2, SK3 
komplettierte Rahmen 14 wird auf die Gehauseobersei- 

55 te 58 des Gehauses 45 aufgesetzt und mittels des den 
Rahmen 14 umgebenden Scherkopfrahmens 49 dort ab- 
nehmbar befestigt Die den Obermessern 1 und 2 der 
Scherkopfe SKI, SK2 zugeordneten Untermesser 59, 60 
sind auf den jeweiligen Antriebsstiften 61, 62 federnd 

eo gelagert. Der federnd gelagerte Antriebselement 43 ge- 
langt wahrend des Aufsetzvorganges des komplettier- 
ten Rahmens 14 automatisch in Eingriff mit der Nut 41 
des Antriebselementes 40 - siehe Fig. 4, 5 oder 6. 

Bei der Ausfuhrungsform nach den Fig. 5, 6 und 7 

65 tangiert die AuBenseite des ebenflachig ausgebildeten 
Obermessers 36 des Scherkopfes SK3 die Tangente T. 
Demzufolge liegt die Achse Z, um die der Scherkopf 
SK3 schwenkbar gelagert istgeringfugig unterhalb der 
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Tangente T auf der Geraden G, das heiBt, unterhalb des 
Schnittpunktes SP der Geraden G mit der Tangente T. 
Es hat sich gezeigt, daB eine Verlagerung der Achse Z 
ohne nennenswerte Beeintrachtigung der Schwenkbe- 
wegung des Scherkopfes SK3 in einem gewissen Ab- 5 
stand zu dem in den Fig. 1 und 2 dargestellten und be- 
schriebenen Schnittpunkt SP vorgenommen werden 
kann. Die Grenzen des zuiassigen Abstandes der Achse 
Z zum Schnittpunkt SP konnen aufgrund der zahlrei- 
chen EinfluBgrbBen, wie z. B. auBere Kontur des Scher- 10 
kopfes SK3, Reibung dessen Obermessers 36 an der 
Haul, Hautwalkeffckt der Haut Abstand der Scherkdp- 
fe SKI bis SK2 zueinander und dergleichen, fur die 
jeweilige Ausfuhrungsform durch praktische Versuche 
ermitteh werden. 15 

Fig. 8 zeigt in cmer Explosisionsdarstellung eine wei- 
tere Ausfiihrungsform ernes schwenkbar gelagerten 
Kopfes SK3. Auf der Gchauseoberceite 58 des Gehau- 
ses 45 ist ein Scherkopfrahmen 49 aanehmbar befestigt 
Ein mit dem Antncb des Trockenrasierapparates ge- 20 
koppeltes Antriebsctcment 63 ubcrtragt die Antriebs- 
bewegung ubcr ein mil dicscm koppclbarcn Kupplungs- 
element 64 uber drei fedcrnd gclagerte Antriebselemen- 
te 61. 43 und 62 auf die I Jntermevter W. 33 und 60 der 
drei Scherkopfe SKI. SK2 und SK3 tiber an den Unter- 2 5 
messem 59, 33 und 150 vorgcschcnc Kupplungselemen- 
te 80, 34 und 81. 

Jedes der Obermesser I und 2 der als Kurzhaar- 
schneider ausgebildetcn Scherkopfe SKI und SK2 ist in 
dem mit dem Scherkopfrahmen 49 koppclbaren Rah- 30 
men 14 derart bewegbar gelagert. daB eine Relativbe- 
wegung der beiden Scherkopfe SKl und SK2 zueinan- 
der gewahrleistet. Eine Au&fuhrungsform einer derarti- 
gen bewegbaren Anordnung der Obermesser 1 und 2 in 
einen mit einem Scherkopfrahmen 49 koppelbaren Rah- 35 
men ist beispielsweise aus der in der Beschreibungsein- 
leitung genannten Druckschrift JP-4-1 32 581 A be- 
kannt, die hier ausdriicklich in Bezug genommen wird. 
GemaB Fig. 5 dieser bekannten Druckschrift ist jedes 
der Obermesser 1, 2 in einem Rahmen 14 fedemd gela- 40 
gert, so daB bei Ausubung von auBen auf die Obermes- 
ser 1, 2 einwirkenden unterschicdlichen Kraften jedes 
der Obermesser 1, 2, gegenuber dem jeweils anderen 
Obermesser 1, 2, eine Relativbewegung ausfiihrt Die 
Obermesser 1, 2 nehmen dabei eine relative Stellung 45 
zueinander ein. Da jedes der beiden Obermesser 1, 2, 
fedemd gelagert ist, stellt sich unter Beriicksichtigung 
der auf beide Obermesser 1,2 jeweils einwirkenden 
- Kraft auch ein Abstand X zu einer an im unbelasteten 
Zustand, das heiBt, in Ausgangsstellung befindlichen 50 
Obermesser 1, 2 an die Obermesser gelegte horizontale 
Gerade H - Tangente ein. Dieser Abstand X, dessen 
GroBe von der auf das jeweilige Obermesser 1, 2 einwir- 
kenden Kraft abhangig ist. stellt sich auch ein, wenn 
beide Obermesser 1, 2 gleichmaBig von auBen mit Kraf- 55 
ten beaufschlagt und gegen den Druck der jeweils vor- 
gesehenen Federn in den Rahmen 14 hinein in Richtung 
des Gehauses 45 des Rasierapparates bewegt werden. 
Diese relative Bewegung der Obermesser 1, 2 wirkt 
auch gegen den Druck der Federn, mittels denen die 60 
jeweiligen Untermesser 33. 35. 60 in Anlage an dem 
jeweiligen Obermesser 1, 2 halten werden. Die Federn 
sind zwischen dem die Antriebsbewegung ubertragen- 
den Kupplungselement und dem jeweiligen Untermes- 
ser 33, 59, 60 vorgesehen. 65 

Bei dem AusfOhrungsbeispiei nach den Fig. 8 und 9 
sind die den Untermesser 59, 33, 60 jeweils zugeordne- 
ten Federn in dem Kupplungselement 64 vorgesehen 
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und beaufschlagen die Antriebselements 61, 43, 62, oder 
die Kupplungselememe 80,34,81. 

In den beiden Innenwanden 66, 67 der Stirnseiten des 
Rahmens 14 ist jeweils eine in vertikaler Richtung ver- 
laufende langliche Ausnehmung 68, 69 zur Aufnahme 
der Lagerbolzen 47, 48 des zwischen den beiden relativ 
zueinander bewegbaren Scherkdpfe SKI und SK2 an- 
geordneten Scherkopfes SK3 vorgesehen. 

Die Lagerung des Scherkopfes SK3 mittels der La- 
gerbolzen 47, 48 in den beiden Ausnehmungen 68, 69 
gewahrleistet einerseits die Schwenkbewegung des 
Scherkopfes SK3 so wie eine Bewegung des Scherkop- 
fes SK3 in den Rahmen 14 hinein in Richtung des Ge- 
hauses 45. Ausgehend von drei im unbelasteten Zustand, 
das heiBt, in Ausgangsstellung befindlichen Scherkopfen 
SKI, SK2, SK3 - wie dies in den Figuren 8 und 9 darge- 
stellt ist — findet bei Einwirkung von auBen auf die 
Obermesser 1,2,36 einwirkenden Kraften eine entspre- 
chende Bewegung der Scherkopfe SKI, SK2 und SK3 
vom der gemeinsamen horizontalen Geraden H um ei- 
nen Abstand X, zu dieser horizontalen Gerade H und 
somit eine Verlagerung der Achse Z des schwenkbaren 
Scherkopfes SK3 statt Aus dieser Verlagerung der 
Achse Z und der Schwenkbarkeit des Scherkopfes SK3 
um diese Achse Z ergibt sich automatisch eine Anpas- 
sung des Schwenkwinkels des Scherkopfes SK3 an den 
jeweiligen Winkel B der Tangente T bzw. Scherebene 
SE, da die Anordnung der Ausnehmungen 68, 69 im 
Rahmen 14 derart getroffen ist, daB — wie aus Fig. 9 
ersichtlich — cine Verlagerung der um die Achse Z 
schwenkbaren Tangente T bzw. Scherebene SE in Rich- 
tung Gehause 45 gegen den Druck der Feder 42 auf der 
Geraden G erfolgt. 

In Fig. 9 ist lediglich eine Bewegungsvariante von 
drei unabhangig voneinander relativ zueinander beweg- 
baren Scherkopfen SKI, SK2 und SK3 beispielsweise 
schematisch dargestellt Die Scherkopfe SKI und SK2 
sind auf einem gemeinsamen Kupplungselement 64 je- 
weils gegen den Druck einer auf deren Obermesser 1, 2 
sowie einer auf deren Untermesser 59, 60 einwirkenden 
Feder 90, 91 unabhangig voneinander relativ zueinander 
bewegbar gelagert. Der zwischen den Scherkopfen SKI 
und SK2 angeordnete Scherkopf SK3 ist in den Ausneh- 
mungen 68, 69 in Pfeilrichtung R parallel und relativ zu 
den Scherkopfen SKI und SK2 gegen den Druck der 
Feder 42 bewegbar und um die Achse Z schwenkbar 
gelagert. Bei Ausbildung beispielsweise von nur auf den 
Scherkopf SK2 und SK3 einwirkenden auBeren Kraften 
wahrend des Gebrauchs des Trockenrasierapparates 
bewegen sich der Scherkopf SK2 und der Scherkopf 
SK3 um einen entsprechenden Abstand X in Pfeilrich- 
tung R. Aus dieser Bewegung resultiert eine entspre- 
chende Verlagerung der Achse Z innerhalb der Ausneh- 
mungen 68,69 sowie eine Schwenkbewegung des Scher- 
kopfes SK3, dessen auBere Kontur/Obermesser sich au- 
tomatisch an den Schwenkwinkel anpaBt, der bestimmt 
ist durch den Winkel B, den die Tangente T bzw. Scher- 
ebene SE an die auBere Kontur der beiden Scherkopfe 
SKI und SK2 einnimmt. 

Bei gleichzeitiger Ausubung von Kraften auf alle drei 
Scherkopfe SKI, SK2 und SK3 (nicht dargestellt) findet 
eine entsprechende Verschiebung der drei Scherkopfe 
SKI, SK2 und SK3 um einen entsprechenden Abstand 
X von der Ausgangsstellung der horizontalen Geraden 
H in Pfeilrichtung R statt, wobei aufgrund der schwenk- 
baren Lagerung des Scherkopfes SK3 in den Ausneh- 
mungen 68, 69 der Scherkopf SK3 einen Schwenkwinkel 
einnimmt, der dem jeweiligen Winkel B, der an die auBe- 
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re Kontur der beiden Scherkopfe SKI und SK2 geleg- 
ten Tangente T bzw. Scherebene SE entspricht 

Ein zusatzlicher Vortei! der Ausfuhrungsform nach 
den Fig. 8 und 9 besteht darin, daB der in Pfeilrichtung R 
gegen den Druck einer Feder bewegbare und um die 5 
Achse Z schwenkbare Scherkopf SK3 in bezug auf die 
benachbarten Scherkopfe SKI und SK2 ebenfalls eine 
Relativbewegung ausfiihrcn kann, insbesondere cine 
Schwenkstellung geringfugig unterhalb der Schwenk- 
stellung der Scherebene SE einnehmen kann. Dies be- J0 
gunstigt die standige Anlage der drei Scherkopfe SKI, 
SK2 und SK3 an der zu rasierenden Haul, insbesondere 
eine kontinuieriiche Anpassung an den standig wech- 
selnden Verlauf der zu rasierenden Hautkontur. 

15 

Patentanspriiche 

1 . Trockenrasierapparat mit einem im Gehause (45) 
vorgesehenen Antrieb, wenigstens zwei in Langs- 
richtung im wesentlichen parallel zueinander ver- 20 
laufenden, aus jeweils einem Obermesser (1, 2) und 
einem Untermesser (59, 60) bestehenden Scherkop- 
fen (SKI, SK2), die relativ und im wesentlichen par- 
allel zueinander bewegbar sind, dadurch gekenn- 

z ichnet, daB zwischen den beiden Scherkopfen 25 
(SKI, SK2) ein weiterer Scherkopf (SK3) um eine 
parallel zu den beiden Scherkopfen (SKI, SK2) ver- 
laufende Achse (Z) schwenkbar gelagert angeord- 
net isu 

2. Trockenrasierapparat nach Anspruch 1, dadurch 30 
gekennzeichnet, daB die Achse (Z) durch den 
Schnittpunkt (SP) zweier Geraden (T und G) ver- 
lauft, wobei (T) die gemeinsame Tangente an die 
auBere Kontur der beiden auBeren Scherkopfe 
(SKI. SK2) ist und (G) eine diese Tangente (Tl) in 35 
der Mine des Abstandes (A) rechtwinklig schnei- 
dende Gerade ist, und (A) der Abstand der Tangen- 
tialpunkte (TP1 , TP2) der Tangente (T) an die auBe- 
re Kontur der beiden auBeren Scherkopfe (SKI. 
SK2)isL 40 

3. Trockenrasierapparat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Achse (Z) in etwa durch 
den Schnittpunkt (SP) zweier Geraden (T und G) 
verlauf t, wobei (T) die gemeinsame Tangente an die 
auBere Kontur der beiden auBeren Scherkopfe 45 
(SKI, SK2) ist und (G) eine diese Tangente (Tl ) in 
der Mitte des Abstandes (A) rechtwinklig schnei- 
dende Gerade ist, und (A) der Abstand der Tangen- 
tialpunkte (TP1.TP2) der Tangente (T) an die auBe- 
re Kontur der beiden auBeren Scherkopfe (SKI, 50 
SK2)ist. 

4. Trockenrasierapparat nach einem der Anspriiche 
1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB bei Ausubung 
einer von auBen auf die relativ zueinander beweg- 
bar angeordneten Scherkopfe (SKI, SK2) wirken- 55 
den Kraft, die durch die Tangente (T) gebildete 
Scherebene (SE) sowie der zwischen diesen ange- 
ordnete Scherkopf (SK3) um die Achse (Z) 
schwenkbar sind. 

5. Trockenrasierapparat nach einem der Anspriiche &o 
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB die relative 
Bewegung der beiden auBeren Scherkopfe (SKI, 
SK2) mittels eines Parallelogrammgelenkes (P) 
steuerbar ist, an dem wenigstens ein weiterer Hebel 
(17) zur Steuerung der Schwenkbewegung des 6 5 
mittleren Scherkopfes (SK3) angelenkt ist. 

6. Trockenrasierapparat nach Anspruch 5, dadurch 
gekennz ichnet, daB der mittlere Scherkopf (SK3) 
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auf dem Hebel (17) angeordnet ist 

7. Trockenrasierapparat nach einem der Anspriiche 
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB die relative 
Bewegung der beiden auBeren Scherkopfe (SKI. 
SK2) mittels eines Parallelogrammgelenkes (P) 
steuerbar ist und der mittlere, um die Achse 
schwenkbare Scherkopf (SK3), in einem Scher- 
kopfrahmen (49) gelagert ist. 

8. Trockenrasierapparat nach einem der Anspriiche 
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daB die relative 
Bewegung der beiden auBeren Scherkopfe (SKI. 
SK2) mittels eines Parallelogrammgelenkes (P) 
steuerbar ist und der mittlere, um die Achse (Z) 
schwenkbare Scherkopf (SK3), in einem vom 
Scherkopfrahmen (49) abnehmbaren Rahmen (14) 
gelagert ist. 

9. Trockenrasierapparat nach einem der Anspriiche 
1 bis 4, dadurch gekennzeichnet daB der um die 
Achse (Z) schwenkbar gelagerte Scherkopf (SK3) 
mit der Achse (Z) gegenuber wenigstens einem der 
beiden auBeren Scherkopfe (SKI, SK2) relativ be- 
wegbar angeordnet ist. 

10. Trockenrasierapparat nach Anspruch 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Lage der Achse (Z) 
des schwenkbar gelagerten Scherkopfes (SK3) 
durch Ausubung einer von auBen auf den Scher- 
kopf (SK3) wirkenden Kraft in Bezug auf die an die 
auBere Kontur der beiden auBeren Scherkopfe 
(SKI, SK2) gelegte Tangente (T) mittels der relativ 
bewegbaren Anordnung veranderbar isu 

11. Trockenrasierapparat nach einem der Ansprii- 
che 9 oder 10, dadurch gekennzeichnet, daB bei 
Ausubung einer von auBen auf wenigstens einer 
der Scherkopfe (SKI. SK2, SK3) wirkenden Kraft 
der Schwenkwinkel des schwenkbar gelagerten 
Scherkopfes (SK3) im wesentlichen dem jeweiligen 
Hinkel (B) entspricht, den die an die auBere Kontur 
der beiden auBeren Scherkopfe (SKI, SK2) gelegte 
Tangente (T) bzw. Scherebene (SE) zu einer hori- 
zontalen Geraden (H) einnimmt. 

12. Trockenrasierapparat nach einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
der um die Achse (Z) schwenkbar gelagerte Scher- 
kopf (SK3) als Langhaarschneider ausgebildet ist. 

13. Trockenrasierapparat nach Anspruch 12, da- 
durch gekennzeichnet, daB das Obermesser (36) des 
Langhaarschneiders im wesendichen U-formig aus- 
gebildet ist. 

14. Trockenrasierapparat nach einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die parallel zu dem schwenkbar gelagerten Scher- 
kopf (SK3) angeordneten Scherkopfe (SKI, SK2) 
als Kurzhaarschneider ausgebildet sind. 

15. Trockenrasierapparat nach einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
der schwenkbar gelagerte Scherkopf (SK3) mit ei- 
nem quer zur Langsrichtung der Scherkopfe (SKI, 
SK2) schwenkbaren Kupplungselement (34, 40) ge- 
koppelt ist, das mit einem die Oszillations bewegung 
bewirkenden Antriebselement (43) gekoppelt ist. 

16. Trockenrasierapparat nach einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB 
ein von dem Antrieb des Trockenrasierapparates 
angetriebenes Kupplungselement (64) vorgesehen 
ist, auf dem die als Kurzhaarschneider ausgebilde- 
ten Scherkopfe (SKI, SK2) relativ zueinander be- 
wegbar angeordnet und das Antriebselement (43) 
fur den schwenkbar gelagerten Scherkopf (SK3) 
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vorgesehen ist. 

17. Trockenrasierapparat nach einem der Anspru- 
che 1 bis 15, dadurch gekennzeichnet, daB jedem 
der vorgesehencn Scherkopfe (SKI, SK2, SK3) ein 
Kupplungselement zugeordnet ist, das mit im Ge- 5 
hause (45) vorgesehenen Antrieb gekoppelt ist 

18. Trockenrasierapparat nach einem der Ansprti- 
che 1 bis 15, dadurch gekennzeichnet, daB die als 
Kurzhaarschneider ausgebildeten Scherkopfe 
(SKI, S K2) auf einem gemeinsamen, miteinemAn- 10 
trieb des Trockenrasierapparates gekoppelten 
Kupplungselement (64) relativ zueinander beweg- 
bar angeordnet sind. 

19. Trockenrasierapparat nach einem der vorher- 
gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB 15 
zur bewegbaren Lagerung des Scherkopfes (SK3) 

in den Seitenplatten (50, 51) oder den Innenwanden 
(66, 67) des Rahrnens (14) oder in den Innenwanden 
des Scherkopfrahmens (49) Bohrungen (70, 71) zur 
Aufnahme der Lagerbolzen (47, 48) des Scherkop- 20 
fes (SK3) vorgesehen sind 

20. Trockenrasierapparat nach einem der vorher- 
gehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
zur bewegbaren Lagerung des Scherkopfes (SK3) 

in den Seitenplatten (50, 51) oder in den Innenwan- 25 
den (66, 67) des Rahrnens (14) oder in den Innen- 
wanden des Scherkopfrahmens (49) in Pfeilrichtung 
(R) verlaufende langlich ausgebildete Ausnehmun- 
gen (68, 69) zur Aufnahme der Lagerbolzen (47, 48) 
des Scherkopfes (SK3) vorgesehen sind 30 
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